
ライカモーター機 「TS条件」 

 

 

 

ゼロセット、測距モードの選択ができます。 

 

杭打ち点を指示すると、旋回します。 

 

TCR705の場合は、[TPS1100]のチェックを外してください。 

 

ＴＳ側の設定で、 

通信設定を下記にしてください。（推奨です） 

  ボーレート：１９２００ 

  データ長 ：８ 

パリティ：なし 

  ストップビット：１ 



 

LicaTarget.txt ターゲットファイルを編集できます。 

 

 

 

タイムアウト：ＴＳの測距に掛かる時間＋αで設定します。 

       指定時間内に、データを取得できない場合は 

       “タイムアウトエラー”と案内されます。 

       原因を解消し、再度測定してください。 

 

ウェイト：ＴＳへの命令を連続で出す場合に、入力時間待って処理します。 

     500ミリ秒は、０．５秒になります。 

      

測距回数：距離の測定回数です。座標計算は平均が使用されます。 

     ＡＰＡファイルや記録簿には、全データが保存されます。 

 

 

 


