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Ver4.2.9で追加、修正された機能を説明します。 

 

・GeoCOM、追尾開始を変更 

 

１、GeoCOM、追尾開始を変更 

「ライカ GeoCOM(モーター機)」の場合です。 

 

自動追尾モードを選択出来るのが、「TS条件」、「振向サーチ」、マルチコマンドに 

    あります。 

    これらにて、自動追尾を選択した場合、選択しただけでは追尾は開始されません。 

    「測定」ボタンで測距すると、追尾状態になります。 

 

今回からは、自動追尾モードを選択するだけで追尾状態になります。 

よって、ターゲットを事前に視準しておく必要があります。 

（視野内は自動視準の範囲（水平&鉛直 4°）内） 

 

変更は、下記の４個所です。 

 

①「TS条件」で、自動追尾を選択 

  □BS：自動視準しない 

  にチェック有り 

  これで、「BS」測定時は、自動追尾も自動視準も無しの状態です。 

  BS観測が完了すると、自動追尾を開始します。 

   

  □BS：自動視準しない 

  にチェック無しの場合は、BS時から自動追尾状態です。 

 

②「振向サーチ」で、〇自動追尾を選択 

  「終了」ボタンを押すと、追尾状態になる。 

 

  “[振向サーチ]：ロック後に自動で閉じる”にチェックの場合は    

  「サーチ」ボタンでサーチし、ロックすると追尾状態になる。 

 

③測距モードの、「サーチ」及びマルチボタンの「サーチ」 

  でロックすると、追尾状態になる。 

 

④マルチコマンドの、設定が自動追尾の場合、モード変更後に   

  追尾状態になる。 

 

 


