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Ver3.4.4 で追加、修正された機能を説明します。 

 

・ジオイド高計算を追加 

・[APAファイルの結合]に一括を追加 

・[GPS座標測定]、BTリモコン対応 

 

１、ジオイド高計算を追加 

  今までは、A-Adでジオイド高を計算する機能は有りませんでした。 

 前回、Drogger GPS対応という事で、「TCP通信」に対応しました。 

楕円体高から、標高を計算するのに、アンテナ高にジオイド高を加算して対応する仕様でしたが 

今回、ジオイド高計算に対応しました。 

 

ジオイドファイルは、gsigeo2011_ver2.asc を使用し、A-Ad 用に、 

gsigeo2011_ver2Ace.dat ファイルを作成しています。 

この gsigeo2011_ver2Ace.datファイルを、AndroidOS4.4以下なら、 

MicroSDの jp.Asurvey フォルダの直下にコピーしてください。 

OSが 4.4以上の場合は、内部メモリの ASurvey測量 フォルダの直下にコピーしてください。 

 

GPS使用なので、座標系は重要です。 

ジオイド高計算でも、使用していますので座標系を正しく設定してください。 



明確に、標高と楕円体高対応を区別する為に、「GPS条件」を変更しています。 

 

 

NMEAデータの標高の値を、使用する場合は 

「標高」と最後にあるものを選んでください。 

 

 楕円体高を、使用する場合は「楕円」とある物を  

選んでください。 

 こちらは、楕円体高を NMEAのデータから計算します。 

 標高を求める為に、今回のジオイド高計算が必要です。 

 標高＝楕円体高―ジオイド高－アンテナ高 

 

NMEA標準(GGA)[標高] 

ライカ RTK(GGA)[標高] 

トリンブル(GGK)[標高] 

NMEA標準(GGA)[楕円] 

は、BlueTooth接続でNMEAデータを受信する場合です。 

 

内臓 GPS は、Android機の GPS機能のデータを 

使用します。 

 

疑似ロケーション[楕円]は、GNSSアプリケーションから   

の内部経由でデータを受信します。 

 

 

 

 

TCPサーバー(GGA)[楕円]は、Drogger GPSや GPSRTK+ から TCP通信でNMEAデータを取得します。 

 

 

 



「GPS 座標測定」、「GPS 座標測定」 

疑似ロケーション[楕円] 

TCPサーバー(GGA)[楕円] 

NMEA標準(GGA)[楕円] 

を選択している場合、「開始」ボタンを押すとジオイドファイルを読み込みます。 

Android機の機種により、読み込み時間は異なります。 

A-Ad を起動してから、一度、読み込むと以降は、読み込みはありません。 

  ソフトを再起動した場合は、再度、読み込みになります。 

 

読込完了すると、項目名は「標高」です。 

ジオイドファイルが無い場合は、「楕高」になります。 

登録すると、記録簿にジオイド高も記録されます。 

 

 



「マップ GPS」 

内臓 GPS 

疑似ロケーション[楕円] 

に対応しています。 

疑似ロケーション[楕円]の場合で、 

選択時にジオイドファイルが読み込まれていない場合は読み込みます。 

 

 

 

 

「座標点名変更・削除」 

 

ジオイドファイルが読み込まれていない場合は 

選択時に、読み込みます。 

点をタップすると、ジオの欄に、ジオイド高が 

表示されます。 

データとして保存されるものではありません。 

単に、ジオイド高の確認です。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



２、[APA ファイルの結合]に一括を追加 

   要望がありましたので、追加しました。 

 

 

「一括」ボタンを押すと、現場内の APAファイルで 

視準点数が１以上のデータを登録します。 

 

リストからの削除などの操作は、同じです。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



３、[GPS 座標測定]、BT リモコン対応 

     要望がありましたので、対応しました。 

 

例えば、下記の様に設定しておくと 

測定＝開始／停止 

登録＝登録 

 

  

      

 

 

 

 

 


