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Ver3.4.2 で追加、修正された機能を説明します。 

 

・TCP通信を修正 

・ライカ、[振向サーチ]でモード変更 

・その他 

 

１、TCP 通信を修正 

  Drogger GPS を Startから Stopし再度 Start すると 

 A-AdB 側で「開始」しても受信できませんでした。 

 今回、３秒間データが受信できない場合は再度、接続をするように 

 変更しました。 

 これで、Drogger GPS側で、Stop,Startを繰り返しても「開始」ボタンで 

 接続できます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



２、ライカ、[振向サーチ]でモード変更 

 

自動視準と自動追尾の切り替えを、「振向サーチ」で可能にしました。 

 

自動視準から自動追尾への切り替え 

「振向サーチ」を選択、自動追尾を選択 

「サーチ」を実行し、ミラーをロックする→自動追尾状態 

「終了」 

 追尾状態で移動 

 測定、登録 

  ・ 

  ・ 

 

又は、 

「TS条件」で、自動追尾を選択 

測距モード又はマルチボタンで「サーチ」を実行 

自動追尾状態 

 

 

自動追尾から自動視準への切り替え 

「振向サーチ」を選択、この時点で自動追尾は停止する 

 自動視準を選択 

「サーチ」を実行し、ロックする→自動視準モード 

「終了」 

測定、登録 

 ・ 

 ・ 

 

又は、 

「TS条件」で、自動視準を選択 

測距モード又はマルチボタンで「サーチ」を実行 

自動視準状態 

 

 



 

３、その他 

 

「条件設定」の、「BlueTooth設定」に 

“A-BTAdと使用する”が追加されていますが 

チェック無しで、使用して下さい。 

 

 

 


